OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA TERENU DOMU POMOCY
SPOLECZNEJ W ZIELONEJ GORZE, UL. AL. J. SLOWACKIEGO 29

1. DANE OGOLNE :

Inwestor - Dom Pomocy Spoleczne;j
ul. Al. J. Stowackiego 29
65-326 Zielona Goéra

Nazwa zadania - "Likwidacja barier architektonicznych w otoczeniu
Domu Pomocy Spotecznej w Zielonej Gorze,
ul. Al. J. Stowackiego 29 wraz z zagospodarowaniem
terenu zielonego - etap 1"

2. PODSTAWA OPRACOWANIA :

2.1 Zlecenie Inwestora — Dom Pomocy Spotecznej w Zielonej Gorze
ul. Al. J. Stowackiego 29

2.2 Podktad geodezyjny — mapa sytuacyjno — wysokosciowa terenu w skali 1:500 do
celow projektowych.

2.3 Wizja i pomiary w terenie.

2.4 Obowiazujace normy i przepisy.

3. ZAKRES OPRACOWANIA :

Opracowanie zawiera projekt zagospodarowania terenu otaczajacego Dom Pomocy
Spotecznej w Zielonej Gorze przy ul. Al. J. Stowackiego 29. Niniejszy projekt stanowi |
etap budowy ciagéw pieszych na terenie zewngtrznym Domu. Projektowane ciagi piesze

maja za zadanie umozliwi¢ poruszanie si¢ po terenie zewng¢trznym osobom majacym



trudno$ci w poruszaniu si¢ i osobom niepetnosprawnym, w ramach standaryzacji

Doméw pomocy spolecznej a takze likwidacji barier architektonicznych.

4. STAN ISTNIEJACY :

Projektowany plac postojowy zlokalizowany jest na dzialce 39/2 wiaczonej do
nieruchomosci Domu Pomocy Spotecznej. Teren jest zaniedbany, po wykarczowaniu
drzew i krzewow owocowych. Od strony potudniowej od dziatki nr 38/2 odgrodzony jest
ogrodzeniem z cegly na fundamencie betonowym. W zwiazku z posadowieniem
wymienionego ogrodzenia postanowiono zabezpieczy¢ projektowany plac postojowy
murem oporowym wykonanym z kamienia nieregularnego zalanego betonem B20.
Istniejace ciagi piesze w chwili obecnej sa niedostgpne dla os6b poruszajacych si¢ na
wozku inwalidzkim badz przy pomocy innych §rodkow pomocniczych. Wykonane sa z
masy asfaltowej, ktora ze wzgledu na wiek (ok. 40 lat) ulegta technicznemu zuzyciu, jest
spekana, wybrzuszona pod wptywem korzeni oraz wykruszona.

W zwiazku z realizacja zagospodarowania nie nastapi pogorszenie Srodowiska
naturalnego. Projektowany plac postojowy a takze ciagi piesze wykonane beda z kostki
brukowej betonowej typu ,,Polbruk”. W zwiazku z projektowanym placem postojowym

nastapi wycinka krzewow.

5. STAN PROJEKTOWANY :
Przedmiotem opracowania jest projekt zagospodarowania terenu otaczajacego Dom

Pomocy Spotecznej w Zielonej Gorze przy ul. Al. J. Stowackiego 29 — etap 1.

5.1 Parametry techniczne projektowanego placu postojowego
- powierzchnia — 383,13m?,

- spadek powierzchni placu w kierunku istniejacej drogi dojazdowej - 2%.

5.2 Konstrukcja projektowanego placu postojowego:
- 8 em — kostka brukowa betonowa typu ,,Polbruk” (20cm x 10cm) — kolor szary
z wypelieniem spoin cementem
- 3 cm — podsypka cementowo — piaskowa 1:4
- 18 ecm — podbudowa z thucznia kamiennego — frakcja 0/31,5

- 10 cm — podsypka z piasku



- kraweznik betonowy wystajacy o wymiarach 15x30cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1 tawie betonowej z oporem z betonu B20
- krawgznik betonowy najazdowy o wymiarach 15x22c¢m na podsypce cementowo-

piaskowej i tawie betonowej z oporem z betonu B20

5.3 Parametry techniczne projektowanych ciagow pieszych
- powierzchnia — 257,76m?,
- spadek podtuzny powierzchni ciagdw pieszych z zachowaniem naturalnego
uksztattowania terenu

- spadek poprzeczny — 2% w kierunku terenow zielonych

5.4 Konstrukcja projektowanych ciagow pieszych
- 6 cm — kostka brukowa betonowa typu ,,Polbruk” (20cm x 10cm) — kolor szary
1 czerwony z wypehieniem spoin cementem
- 5 em — podsypka cementowo — piaskowa 1:4
- obrzeze betonowe o wymiarach 20x6cm na podsypce cementowo-piaskowej
z wypehieniem spoin zaprawa cementowa
- na ciagu pieszym od strony chodnika gléwnego nalezy wybudowac 3 stopnie z
kostki brukowej betonowej (w miejscu rozebranych stopni betonowych) o

szerokosci 1,80m.

5.5 Mur oporowy z kamienia
Przy istniejacym ogrodzeniu z cegly na terenie przeznaczonym pod plac postojowy nalezy
wykona¢ mur oporowy z kamienia granitowego nieregularnego zalany betonem B 20.
Mur ma spetlia¢ funkcje zabezpieczajaca istniejace ogrodzenie przed osunigciem a
jednoczes$nie nawiazywac estetyka do istniejacego nowego cokotu ogrodzeniowego od

strony potudniowej i czg¢sciowo zachodnie;.

5.6 Parametry techniczne projektowanego muru oporowego
- dlugos¢ — 16,00m,
- $rednia wysoko$¢ — 1,50m

- grubo$¢ — 0,40m



6. ROBOTY ZIEMNE
Przed przystapieniem do wykonania rob6t ziemnych, nalezy wyznaczy¢ robocze punkty
wysokosciowe 1 przekroje poprzeczne. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢
ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa i1 poleceniami Inspektora
Nadzoru.
Nadmiar ziemi z niwelacji nalezy odwiez¢ 1 ztozy¢ na terenie Domu Pomocy Spoteczne;j
—do 100m.
Odtworzenie ( wyznaczenie) elementow placu i ciggéow pieszych i punktow
wysokosciowych :
Materialami stosowanymi przy odtwarzaniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow
wysokosciowych sa paliki drewniane o $rednicy 15 — 20 cm 1 dlugosci 1,5 — 1,7 m oraz
o $rednicy 5 — 8 cm 1 dhugosci od 0,5 — 1,0 m, stupki betonowe, farba (do zaznaczania
punktow na elementach utwardzonych).
Sprze¢t stosowany do odtwarzania trasy 1 punktow gtownych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokladno$ci pomiaru. Zamawiajacy zobowiazany jest do
przekazania Wykonawcy lokalizacji punktow gtoéwnych oraz reperow. Za wyniesienie

punktéw gléwnych placu i ciagéw oraz reperéw odpowiedzialny jest Wykonawca.

6.1 Wykonanie wykopow
Przedmiotem niniejszego opisu sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
przy wykonaniu rob6t w gruntach II-IV kategorii dla robot, ktore zostang wykonane w
ramach budowy placu postojowego i ciagdw pieszych na terenie Domu Pomocy

Spoteczne;.

6.2.1 Sprzet do robot ziemnych
Do wykonywania wykopow 1 przemieszczenia gruntow moze by¢ stosowany sprzet:
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe.
- koparko — spycharki
- koparko — tadowarki
- spycharki gasienicowe
- fadowarki
- zgarniarki

- rOwniarki samojezdne lub inny sprz¢t akceptowany przez Inspektora Nadzoru.



6.2.2Sprzet do zageszczania:
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wilasciwosci gruntu, zarowno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania.
Dobor sprzetu zaggszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubo$ci zaggszczanej

warstwy.

6.2.3 Transport :
Do transportu gruntu uzyskanego w trakcie niwelacji moga by¢ stosowane:

- samochody samowytadowawcze,

- zgarniarki

- ladowarki
Wybor $rodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu ( materiatu), jego objgtosci, technologii odspajania 1 zaladunku oraz od odlegtosci
transportu. Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem

wymogow bezpieczenstwa zardowno na terenie bezposrednich prac jak i poza nim.

6.2.4 Kontrola jakosci robot ziemnych :

W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne.
Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwoscia
gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot. Wyniki badan 1 pomiarow
kontrolnych w czasie wykonywania rob6t nalezy wpisywac do:

- Dziennika budowy,

- protokotow odbiorow robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrocic na :

Niwelacja:

a) odspajania gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) doktadnosci wykonywania niwelacji ( usytuowanie i wykonczenie).

d) Zageszczenie warstw podbudowy placu i1 ciagéw pieszych w sposob okreslony
w/g BN-77/8931-12

Podbudowy:

a) badania przydatnosci gruntow do podbudowy,



b) badania prawidlowos$ci wykonania poszczegolnych warstw,

c¢) badania zaggszczenia warstw podsypkowych,

BIOZ
1. OPIS ROBOT:
Zagospodarowania terenu otaczajacego Dom Pomocy Spotecznej w Zielonej Gorze przy ul.

Al. J. Stowackiego 29.

2. WYSTEPUJACE ZAGROZENIA PODCZAS REALIZACJI ROBOT
2.1 Roboty ziemne zwiazane z przemieszczeniem gruntu i jego utwardzeniem.

2.2 Ruch pojazdéw i maszyn w strefie objetej budowa placu postojowego.

3. SRODKI TECHNICZNE i ORGANIZACYJNE ZAPOBIEGAJACE

NIEBEZPIECZENSTWOM.

3.1 Kierownik robot zobowiazany jest sporzadzi¢ plan i ochrony zdrowia, zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003roku. — Dz. U.
03.120.1126.

3.3 Podczas wykonywania robot pracownicy musza by¢ ubrani w odziez i obuwie robocze, a
przy robotach niebezpiecznych w odziez i obuwie ochronne.

3.4 Pracownicy musza posiada¢ wazne badania lekarskie.

3.5 Pracownicy musza by¢ przeszkoleni pod wzglegdem BHP do wykonywania powierzonych
im prac.

3.6 Sprzgt jakim sa wykonywane roboty musi by¢ sprawny i odpowiednio konserwowany.

3.7 Miejsce wykonywania robot zabezpieczy¢ przed dostgpem osdb niepowotanych.

3.8 W poszczegolnych etapach robdt stosowac przepisy ogolne i szczegdtowe w zakresie BHP
1 ochrony zdrowia jakie sa wymagane przez Polskie Prawo.

3.9 Calos¢ prac wykonywac pod nadzorem osoby uprawnione;.

Opracowal:



ZAWARTOSC OPRACOWANIA

CZESC OPISOWA

- Opis techniczny str. nr 1- 6

CZESC RYSUNKOWA
- Mapa sytuacyjno — wysoko$ciowa skala 1 : 500 — stan istniejacy
- Plan Zagospodarowania terenu — etap I — wykorzystano pracg inzynierska Pani
Olgi Kazinskiej wykonana w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowe;j
w Sulechowie
- Szczegoty konstrukcyjne skala 1:10

- Zdjecie istniejacego cokotu ogrodzeniowego



